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Resumen

Nuestro proyecto ofrece un suministro de papel higiénico de manera rapida y sencilla,
con facilidad para reponer comodamente la caja y poder meter y sacar el rollo de

papel cuando éste se esté agotando.

El dispositivo es dispensador de papel higiénico, que mediante un sensor de
ultrasonidos colocado en la parte superior, detecta el movimiento a una distancia de 7
cm de altura. Cuando el sensor de ultrasonidos detecte valores, le enviara una senal
al servomotor que girara durante 3 segundos y asi poder disponer del papel higiénico.
Ademas, el dispensador dispone de una pantalla LCD que muestra el porcentaje de
suministro de papel higiénico restante, en el momento que la pantalla LCD llegué al
0% aparecera un mensaje escrito en el que nos avisara de que hay que cambiar de
rollo, una vez recargado el papel, apretaremos el pulsador durante unos segundos
volviendo a aparecer en la pantalla LCD el mensaje “rollo al 100%” y asi se puede
repetir el proceso cada vez que se acabe el rollo. También hemos programado la
pantalla LCD para que cada vez que el sensor de ultrasonidos detecte movimiento y
salga papel higiénico disminuya un 20% la capacidad del rollo y en el momento en el
que se agote el papel higiénico, hay un lled amarillo situado entre el ultrasonidos y el
pulsador que se enciendera indicando que hay que cambiar el rollo de papel y colocar

uno Nuevo en su Iugar.

Palabras Clave

Arduino
Servomotor
Protoboard
Pantalla LCD

Dispensador de papel higiénico



UNION DE ASOCIACIONES
DE INGENIEROS TECNICOS
INDUSTRIALES Y GRADUADOS
EN LA INGENIERIA DE LA
RAMA INDUSTRIAL DE ESPANA

indice

oahkhwh=

Introduccion
Objetivos
Metodologia
Resultados
Conclusion
Bibliografia

-_—

(=J=J = RPN N N



UNION DE ASOCIACIONES
DE INGENIEROS TECNICOS
INDUSTRIALES Y GRADUADOS
EN LA INGENIERIA DE LA
RAMA INDUSTRIAL DE ESPANA

1. Introduccion

Nuestro proyecto ofrece un suministro de papel higiénico de manera rapida y sencilla,
con la funcion de facilitar a la gente el uso de papel higiénico, tan solo con acercarse
al ultrasonido y ya podras tener el papel que necesites. Puede tener utilidad en sitios

como Hoteles, Restaurantes, etc.

2. Objetivos

Los objetivos de nuestro proyecto son:

Objetivos generales:

Aplicar los conocimientos adquiridos en la asignatura de Tecnologia e Ingenieria.
Aplicar la metodologia de trabajo en el taller por proyectos.

Organizarnos bien las tareas los miembros del grupo y cuidar los materiales para que

los demas compafieros puedan utilizarlos en las mismas condiciones que nosotros.

Objetivos especificos:
Ser capaces de crear una estructura capaz de dispensar papel higiénico gracias a
Arduino, al igual que crear un codigo con arduino que haga que funcionen los

dispositivos con el servomotor o la pantalla LCD.

3. Metodologia

Comenzamos dividiéndonos por grupos y haciendo un anteproyecto que mas
adelante pusimos en comun en una reunién. Los miembros de los anteproyectos que
tenian una finalidad comun nos juntamos creando asi el proyecto final. Una vez que
nos juntamos y decidimos el proyecto final que ibamos a hacer, nos dividimos ciertas

tareas en el taller como: el encargado de limpieza, encargado de material,
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coordinador y el encargado de dejar el proyecto y todos los materiales en el lugar
adecuado.

Por ultimo hemos creado una tabla cronografica dénde organizamos el trabajo de
cada miembro del proyecto en cada dia de la semana, dejando los ultimos 3 dias el
proyecto terminado y realizando unicamente pruebas para comprobar que todo

funcionaba correctamente.

Los dispositivos electronicos que hemos empleado para el proyecto son:

Placa Arduino que se conecta con la protoboard y contiene toda la informacion dada
por el codigo, cables que conectan la placa arduino con la protoboard, la protoboard
con el sensor de ultrasonidos, con el led rojo y el servomotor, sensor de ultrasonidos,
detecta el movimiento y envia esa informacién para que el servomotor gire durante 3
segundos, protoboard conecta la placa arduino, el led rojo, el sensor de ultrasonidos y
el servomotor, un led rojo que lo hemos programado para que detecte cuando el rollo
se esta agotando y saber cuando hay que recargarlo, un servomotor que gira cuando
detecta movimiento y produce que el rollo gire para obtener la persona su papel
higiénico, una pantalla LCD que indica el porcentaje de papel higiénico restante y un
pulsador que se utiliza cuando la pantalla LCD esta al 0%, recargamos el dispensador

y presionamos el pulsador para que la pantalla LCD vuelva al 100%.

Los materiales que hemos empleado para el proyecto son:

Carton pluma es el material que hemos elegido para sacar el rollo de papel de la caja,
silicona caliente empleada para juntar el rollo y el servomotor para que no se muevan
y gire correctamente y por ultimo la base del proyecto que es la caja de un material
resistente y duro. Es el principio de nuestro proyecto en el que empezamos a cortar y

medir el carton pluma para tener las medidas exactas para la caja.
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Figura 1. Trabajo en el taller Figura 2 . Trabajo en el taller

Figura 3.Integracioén del circuito  Figura 4. Resultado final
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Figura 5. Resultad final

Circuito Electronico

Figura 6. Simulacion del circuito electronico
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CcODIGO

// Servo - Version: Latest
#include <Servo.h>
#include <LiquidCrystal_I2C.h>

int trig=7;// pin qué estd conectado el trig del ultrasonido

int echo=6;// pin que estd conectado el echo del ultrasonido

int tiempo;// Valor para el tiempo que mide el ultrasonidos

int distancia;// distancia que saca el ultrasonidos

Servo motor; // dar nombre al servo

int wvueltas=e;// indica el ndmero de vueltas que da el servo apagado
int led=13;// el pin que estd conectado el led

const int Pulsador =4;// indica al pin que estd conactado el pulsador
int wvalorPulsador =8;// Variable del valor del pulsador

const int rs = 12, en = 11, d4 = 5, d5 = 4, d6 = 3, d7 = 2;
LiquidCrystal_I2C lcd(ex27, 16, 2);

void setup ()

{

Serial.begin (2688) ;

pinMode (trig, OUTPUT) ;// el trig del ultrasonido estd
pinMode (echo, INPUT) ;// el echo del ultrasonido esta
motor.attach (5);//pin al gue estd puesto el motor
led.init();

lcd.backlight();

¥
void loop ()

valorPulsador=digitalRead (Pulsador);

digitalWrite (trig, HIGH) ;// trig estd encendido

delay (1);// indica el delay de 1s

digitalWrite (trig, LOW) ;// después del segundo el trig se apaga

tiempo=pulseIn (echo, HIGH);// después del sugundo el echo se enciende
distancia=tiempo/58.2;// indica el intervalo entre la distancia y el tiempo
Serial.println(distancia);// indica el valor de la distancia y hace que lo puedas ver
delay(50@);// delay de ©,5 segundos

if (distancia<=7// indica la distancia a la que tines que poner la mano
)
{
motor.write (28);// dicen los grados al que va el motor
delay(1888);// tiene un delay de 1s
motor.write (98);//dicen los grados al que va el motor
vueltas=vueltas+l;// indi

if (vueltas==0){
led.setCursor(l,a);
led.print("Rollo al 1eex™);

if (wueltas==1){
led.setCursor(l,a);
led.print("Rolleo al 88 %");

}

if (wueltas==2){
led.setCursor(l,a);
led.print("Rolle al 68 %");

}

if (wueltas==3)}{
led.setCursor(1,8);
led.print("Rollo al 48 %");

h

if (vueltas==4}{
led.setCursor(l,a);
led.print("Rollo al 2@ %");
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4. Resultados

Figura 7. Perfil Figura 8. Alzado

Figura 9. Planta

VIDEO

En este video explicamos el funcionamiento del proyecto, con el circuito y sus
componentes:

https://lyoutu.be/_k98UY7Rz74


https://youtu.be/_k98UY7Rz74
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5. Conclusion

Hemos aplicado todos los conocimientos adquiridos en la parte tedrica de la
asignatura de forma practica.

El proyecto cumple con las condiciones iniciales enunciadas en nuestro anteproyecto.
La distribucion de tareas ha resultado eficaz y hemos cumplido con la temporizacion
indicada en el cronograma.

El resultado de nuestro trabajo ha sido muy satisfactorio.
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