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Resumen
Nuestro proyecto ofrece un suministro de papel higiénico de manera rápida y sencilla,

con facilidad para reponer cómodamente la caja y poder meter y sacar el rollo de

papel cuando éste se esté agotando.

El dispositivo es dispensador de papel higiénico, que mediante un sensor de

ultrasonidos colocado en la parte superior, detecta el movimiento a una distancia de 7

cm de altura. Cuando el sensor de ultrasonidos detecte valores, le enviará una señal

al servomotor que girará durante 3 segundos y así poder disponer del papel higiénico.

Además, el dispensador dispone de una pantalla LCD que muestra el porcentaje de

suministro de papel higiénico restante, en el momento que la pantalla LCD llegué al

0% aparecerá un mensaje escrito en el que nos avisará de que hay que cambiar de

rollo, una vez recargado el papel, apretaremos el pulsador durante unos segundos

volviendo a aparecer en la pantalla LCD el mensaje “rollo al 100%” y así se puede

repetir el proceso cada vez que se acabe el rollo. También hemos programado la

pantalla LCD para que cada vez que el sensor de ultrasonidos detecte movimiento y

salga papel higiénico disminuya un 20% la capacidad del rollo y en el momento en el

que se agote el papel higiénico, hay un lled amarillo situado entre el ultrasonidos y el

pulsador que se encienderá indicando que hay que cambiar el rollo de papel y colocar

uno nuevo en su lugar.
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1. Introducción

Nuestro proyecto ofrece un suministro de papel higiénico de manera rápida y sencilla,

con la función de facilitar a la gente el uso de papel higiénico, tan solo con acercarse

al ultrasonido y ya podrás tener el papel que necesites. Puede tener utilidad en sitios

como Hoteles, Restaurantes, etc.

2. Objetivos

Los objetivos de nuestro proyecto son:

Objetivos generales:

Aplicar los conocimientos adquiridos en la asignatura de Tecnología e Ingeniería.

Aplicar la metodología de trabajo en el taller por proyectos.

Organizarnos bien las tareas los miembros del grupo y cuidar los materiales para que

los demás compañeros puedan utilizarlos en las mismas condiciones que nosotros.

Objetivos específicos:

Ser capaces de crear una estructura capaz de dispensar papel higiénico gracias a

Arduino, al igual que crear un código con arduino que haga que funcionen los

dispositivos con el servomotor o la pantalla LCD.

3. Metodología

Comenzamos dividiéndonos por grupos y haciendo un anteproyecto que más

adelante pusimos en común en una reunión. Los miembros de los anteproyectos que

tenían una finalidad común nos juntamos creando así el proyecto final. Una vez que

nos juntamos y decidimos el proyecto final que íbamos a hacer, nos dividimos ciertas

tareas en el taller como: el encargado de limpieza, encargado de material,
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coordinador y el encargado de dejar el proyecto y todos los materiales en el lugar

adecuado.

Por último hemos creado una tabla cronográfica dónde organizamos el trabajo de

cada miembro del proyecto en cada día de la semana, dejando los últimos 3 días el

proyecto terminado y realizando únicamente pruebas para comprobar que todo

funcionaba correctamente.

Los dispositivos electrónicos que hemos empleado para el proyecto son:

Placa Arduino que se conecta con la protoboard y contiene toda la información dada

por el código, cables que conectan la placa arduino con la protoboard, la protoboard

con el sensor de ultrasonidos, con el led rojo y el servomotor, sensor de ultrasonidos,

detecta el movimiento y envía esa información para que el servomotor gire durante 3

segundos, protoboard conecta la placa arduino, el led rojo, el sensor de ultrasonidos y

el servomotor, un led rojo que lo hemos programado para que detecte cuando el rollo

se está agotando y saber cuándo hay que recargarlo, un servomotor que gira cuando

detecta movimiento y produce que el rollo gire para obtener la persona su papel

higiénico, una pantalla LCD que indica el porcentaje de papel higiénico restante y un

pulsador que se utiliza cuando la pantalla LCD está al 0%, recargamos el dispensador

y presionamos el pulsador para que la pantalla LCD vuelva al 100%.

Los materiales que hemos empleado para el proyecto son:

Cartón pluma es el material que hemos elegido para sacar el rollo de papel de la caja,

silicona caliente empleada para juntar el rollo y el servomotor para que no se muevan

y gire correctamente y por último la base del proyecto que es la caja de un material

resistente y duro. Es el principio de nuestro proyecto en el que empezamos a cortar y

medir el cartón pluma para tener las medidas exactas para la caja.
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Figura 1. Trabajo en el taller Figura 2 . Trabajo en el taller

Figura 3.Integración del circuito Figura 4. Resultado final
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Figura 5. Resultado final

Circuito Electrónico

Figura 6. Simulación del circuito electrónico
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CÓDIGO
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4. Resultados

Figura 7. Perfíl Figura 8. Alzado

Figura 9. Planta

VÍDEO
En este vídeo explicamos el funcionamiento del proyecto, con el circuito y sus
componentes:
https://youtu.be/_k98UY7Rz74
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5. Conclusión

Hemos aplicado todos los conocimientos adquiridos en la parte teórica de la

asignatura de forma práctica.

El proyecto cumple con las condiciones iniciales enunciadas en nuestro anteproyecto.

La distribución de tareas ha resultado eficaz y hemos cumplido con la temporización

indicada en el cronograma.

El resultado de nuestro trabajo ha sido muy satisfactorio.
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